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Zum Positionieren des Magnetkopfs (1) auf verschiedene
Spuren eines Magnetbands ist in einem Magnetbandgerat
ein Antriebsmotor {4} vorgesehen, der iiber eine Schnecke
(5) ein zugehdriges Schneckenrad (6) antreibt. Das Schnek-
kenrad (6) weist ein Innengewinde auf und bei einer Drehung
des Schneckenrads (6) wird dieses ldngs einer gestellfest
angeordneten Achse (3) mit einem entsprechenden Aufien-
gewinde verschoben. Ein mit dem Magnetkopf (1) versehe-
ner Magnetkopftrager (2) wird mittels einer Feder (7) gegen
das Schneckenrad (6) gedriickt, so da® sich der Magnetkopf
(1) gleichzeitig mit dem Schneckenrad (6) in dessen axialer
Richtung und senkrecht zur Laufrichtung des Magnetbands
bewegt. Wahrend der Drehung des Schneckenrads (6) ist
die Magnetkopfhalterung (2) drehgesichert. Sie ist jedoch
um die Achse (3) schwenkbar ausgebildet, um den Magnet-
kopf (11) aus seinem Arbeitsbereich herauszuschwenken.
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Patentanspriiche

Ci) Anordnung zum Positionieren eines Magnetkopfsrauf ver-
schiedene Spuren eines Magnetbands, bei der der Magnet-
kopf auf einem Magnetkopftridger angeordnet ist und unter
Verwendung'eines Schneckengetriebés und eines Schrauben-
getriebes positioniert wird, wobei das Schneckengetriebe
aus einer durch einen Antriebsmotor angetriebenen Schnek-
ke und einem zugeordneten Schneckenrad gebildet wird und
wobei das Schraubengetriebe aus einen Innengewinde des
Schneckenrads und einem zugehorlgen AuBengew1nde an einer
Achse gebildet wird, d a d ur ch gekenn -
zelchnet , daB die Achse (3) gestellfest ange-rr
ordnet ist, daB der lMagnetkopftriger {2) auf der Achse
(3) verschiebbar angeordnet ist und kraftschliissig mit
dem Schneckenrad (6) verbunden ist und daB der Magnet-
kopftrédger (2) wédhrend der Drehung des Schneckenrads (6)
drehgesichert ist und der axialen Bewegung des Schnecken-
rads (6) folgt.

2. Anordnung nach Anspruch 1, d adurch 'g e -
kennzeichnet, daB der Magnetkopffréger (2)
oberhalb und unterhalb des Schneckenrads (6) auf der Ach-
se (3) gelagert ist.

3. Anordnung nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, d a -
durch gekennzeichnet, daf8 der Ma-
gnetkopftrédger (2) verschiebbar und schwenkbar auf der
Achse (3) gelagert ist. |

4. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, d a -
durch gekennzeli ch n e t ., daB konzen-
trisch zur Achse (3) eine Druckfeder (7) angeordnet ist,

die den Magnetkopftridger (2) gegen das Schneckenrad (6)
driickt. '
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5. Anordnung nach Anspruch 4, dadur c¢ch ge -
kennzeichnet, daB die Druckfeder (7)
gleichzeitig als Torsionsfeder ausgebildet ist, die zur
Drehsicherung den Magnetkopftridger (2) gegen einen An-
schlag (8) driickt.

6. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, d a -
durch g e kennzedichnet, daB der Ma-
gnetkopftrdger (2) im Bereich der Achse (3) &hnlich einenm
Hohlzylinder ausgebildet ist, der im Bereich des Schnek-
kenrads (6) eine Ausnehmung fir den Antrieb des Schnecken-
rads (6) aufweist und im Bereich des Magnetkopfs (1) &hn-
lich einem doppelten Winkel ausgebildet ist, an dessen
einem Schenkel der Magnetkopf (1) angeordnet ist und des-
sen anderer Schenkel an einem Ende des Hohlzylinders an-
geordnet ist.

7. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, d a -
durch gekennzeilchnet, da am Ma-
gnetkopftriager (2) ein Ansatz (15) fiir ein Zugmittel (9)
vorgesehen ist, durch dessen Betdtigung der Magnetkopf-
triger (2) schwenkbar ist.

8. Anordnung nach Anspruch 7, dadurc h g e -
kennzeilchnet, daB das Zugmittel (9) als
Zugfeder ausgebildet ist.
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Anordnung zum Positionieren eines Magnetkopfs auf ver-
schiedene Spuren eines Magnetbands

Die Erfindung bezieht sich auf eine Anordnung zum Posi-
tionieren einesrﬂagnetkopfs auf verschiedene Spuren eines

Magnetbands, entsprechend dem Oberbegriff des Patentan~
spruchs 1.

Aus der DE-0S 31 12 895 ist bereits eine Anordnung zum Po-
sitionieren eines Magnetkopfs'in einem Magnetbandgerit be-
kannt. Bei dieseribekannten Anordnung erfolgt das Posifio-
hieren des Magnetkopfs durch einen Antriebsmotor, der als
Gleichstrom oder Schrittmotor éusgebildet sein kann unter
Verwendung eines Schneckengetriebes und eines Schraﬁbge—
triebes. Das Schneckengetriebé wird aus einer an der'Welér
le des Schrittmotors befestigte Schnecke und einem ent-
sprechenden Schneckenrad gebildet. Das Schraubengetriebe
wird aus einem Innehgéwinde des Schneckenrads und einenm
entsprechenden AuBengewinde einer Achse gebildet. An der
Achse ist mittels einés'Magnetkopftrégers der Magnetkopf
befestigt.. Das Schneckenrad ist in axialer'Richtungrnicht
verschiebbar. Wenn der Antriebsmotor iiber die Schnecke
das Schneckenrad dreht, wird, in Abh#ngigkeit von der
Drehrichtung, die Achse aus denm Schneckenrad herausge-
schraubt bzw. in dieses hineingeschrauth Da der lMagnet-
kopf iber den Magnetkopftrégef an der Achse befestigt
ist, wird dieser entsprechend in Richtung der Achse ver-

schoben und dabei auf verschiedene Spuren des Magnetbands

positioniert.

Die bekannte Anordnung ist nicht fir Magnetbandgerdte
vorgesehen, die eine besonders geringe BauhShe aufwei-

Ret 1 Fra / 26.11.1982
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sen. AuBerdem weist die Anordnung infolge einer nur ein-
seitigen Lagerung der Achse ein, wenn auch nur geringes

Spiel auf.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine An-
ordnung zum Positionieren eines Magnetkopfs anzugeben,
die einerseits eine besonders geringe BauhOhe aufweist
und die andererseits ein besonders geringes Spiel auf-

welst.

ErfindungsgemdB wird die Aufgabe bei der Anordnung der
eingangs genannten Art durch die im kennzeichnenden Teil
des Patentanspruchs 1 angegebenen lMerkmale geldst.

Die Anordnung gemdB der Erfindung hat den Vorteil, daB
sie in Magnetbandgerdten mit besonders geringen Abmessun-
gen eingesetzt werden kann. Infolge der gestellfesten An-
ordnung der Achse und einer Lagerung des Magnetkopftré—‘
gers an moglichst weit auseinanderliegenden Punkten wird
eine groBe Positioniergenauigkeit und ein besonders ge-
ringes Spiel erreicht. Der Magnetkopftrdger kann auf ein- '
fache Weise geschwenkt werden, so daB die Anordnung in
Magnetbandgerédten verwendet werden kann, bei denen das
Magnetband in Kassetten enthalten ist und diese Kassetten
nicht in Querrichtung, sondern in L&ngsrichtung in das
Magnetbandgerdt eingeschoben werden. Diese Magnetbandge-
rite weisen somit nicht nur in vertikaler Richtung, son-
dern auch in Querrichtung besonders geringe Abmessungen
auf. Die Anordnung ist auch fir die Verwendung von Kas-
setten geeignet, bei denen der dem Magnetkopf zugadngliche
Bereich durch eine Staubkappe abdeckbar ist. In diesem
Fall wird der Magnetkopf in seiner Arbeitsstellung hinter
die gedffnete Staubkappe geschwenkt.

Eine besonders gute Lagerung des Magnetkopftragers wird
erreicht, wenn dieser sowohl oberhalb als auch unterhalbd

244143
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des Schneckenrads auf der Achse gelagert ist. Um ein mog-
lichst geringes Spiel zwischen der Magnetkopfhalterung und
dem Schneckenrad zu erreichen, ist es giinstig, wenn eine
Druckfeder vorgesehen ist, die konzentrisch zur Achse an-
geordnet ist und den Magnetkopftradger gegen das Schnecken-
rad drickt. ZweckméBigerweisé wird die Druckfeder derartig
ausgebildet, daB sie eine Torsionskraft aufweist und den
Magnetkopftrdger in der Arbeitsstellung des. Magnetkopfs
gegen einen Anschlag driickt, um ein Schwenken wihrend der
Drehung des Schneckenrads zu verhindern.

Der Magnetkopftré@ger ist im Bereich der Achse vorzugswei-
se ahnlich einem Hohlzylinder ausgebildet, der im Bereich
des Schneckenrads eine Ausnehmung fir den Antrieb durch
die Schnecke aufweist. Im Bereich des Magnetkopfs ist der
Magnetkopftrédger zweckmd@Bigerweise als Z—fﬁrmigef Winkel
ausgebildet, an dessen einem Schenkel der Magnetkopf an-
geordnet ist und dessen anderer Schenkelrém Hohlzylinder
angeordnet ist.

Flir die Schwenkbewegung des Magnetkopftrégebs in eine Ru-
hestellung ist es giinstig, wenn er einen Ansatz enthidlt,
an dem ein Zugmittel befestigbar ist. Dieses Zugmittel
ist vorzugsweise als Zugfeder ausgebildet, deren anderes:
Ende an einem Deckel des Magnetbandgerdts befestigt ist,
so daB beim Offnen des Deckels der Magnetkopf in seine
Ruhestellung geschwenkt wird. B

Im folgenden wird ein Ausfiihrungsbeispiel der Anordnung
gem@B der Erfindung anhand von Zeichnungen ndher erldu-
tert. Es zeigen

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung der Anordnung,
Fig. 2 einen Querschnitt der Anordnung,

Fig. 3 eine Draufsicht der Anordnung.
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Bei der in Fig. 1 dargestellten Anordnﬁng ist ein Magnet-
kopf 1 auf einem Magnetkopftrédger 2 befestigt. Der Ma-
gnetkopftridger 2 ist in axialer Richtung einer Achse 3
verschiebbar, so daB der Magnetkopf 1 auf verschiedene
Spuren eines nicht dargestellten Magnetbands positioniert
werden kann. Die Verschiebun@ erfolgt unter Verwendung
eines Antriebsmotors &4, der liber ein aus einer Schnecke 5
und ein Schneckenrad 6 gebildetes Schneckengetriebe und
ein aus dem Schneckenrad 6 und der Achse 3 gebildetes

~Schraubgetriebe.

Bei einer Drehung der Achse des Antriebsmotors 4, der
vorzZugsweise als Schrittmotor ausgebildet ist, wird {ber
die Schnecke 5 das Schneckenrad 6 gedreht. Das Schnecken-
rad 6 weist ein Innengewinde auf, das mit einem AuBenge-
winde auf der Achse 3 im Bereich des Schneckenrads 6 in
Wirkverbindung steht. Die Achse 3 ist gestellfest ange-
ordnet, so daB sich beli der Drehung des Schneckenrads 6
dieses, in AbhZngigkeit von der Drehrichtung der Schnecke
5 nach oben oder nach unten bewegt. Der Berﬁhrungspﬁnkt
zwischen der Schnecke 5 und dem Schneckenrad 6 fiihrt da-
bei eine spiralfdrmige Bewegung durch. Die Magnetkopfhal-
terung 2 ist im Bereich der Achse dhnlich einem Hohlzy-
linder ausgebildet, der im Bereich des Schneckenrads 6

“eine Aushehmung fir die Antrieb durch die Schnecke 5 auf-

weist. Der Magnetkopftrédger 2 wird durch eine Druckfeder

7 gegen das Schneckenrad 6 gedriickt. Die Druckfeder 7 ist
gleichzeitig als Torsionsfeder ausgebildet und driickt den
Magnetkopftrdger 2 gegen einen Anschlag 8 und verhindert
auf diese Weise eine Drehung oder Schwenkung des lMagnet-
kopftrdgers 2 infolge der Drehung des Schneckenrads 6.
Gleichzeitig mit der axialen Bewegung des Schneckenrads 6
wihrend seiner Drehung wird der Magnetkopftrdger 2 und da-
mit auch der Magnetkopf 1 nach oben oder unten verschoben.
Durch eine entsprechende Anzahl von Ansteuerimpulsen fir
den Schrittmotor 4 kann der Magnetkopf 1 somit auf unter-
schiedliche Spuren des Magnetbands positioniert werden.
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Zum Schwenken des Magnetkopfs 1 von seiner Arbeitsstel-

lung in eine Ruhestellungrkann am Magnetkopftrager 2 ein

Zugnittel 9 befestigt sein, das zweckmédBigerweise als_
Zugfeder ausgebildet ist. Das andere Ende der Zugfeder
kann beispielsweise an einem Deckel des Gehiuses befe-
stigt seln, so daB beim Offnen des Deckels der Magnetkopf
in seine Ruhestellung geschwenkt wird. Das Zugmlttel 9
iberwindet dabei die Torsionskraft der Druckfeder 7. Die
Schwenkbarkeit des Magnetkopfs 1 zwischen einer Arbeits- ,
stellung und einer Ruhestellung erweist sich insbesonderer
dann als vorteilhaft, wenn die Anordnung'in einem Magnet-
bandgerdt verwendet wird, das Magnetbandkassetten benutzt
und bei dem die KasSetten nicht in Querrichtung/ sondern
in L&ngsrichtung in das Magnetbandgerdt hineingeschoben,
werden. In diesem‘Fall,muB'wéhrend des Einschiebens und
Herausnehmens der Kassette der Magnetkopf 1 aus einer

entsprechenden Offnung der Kassette herausgenommen wer-
den.

Bei dem in Fig. 2 dargestellten Querschnitt der ~Anordnung
ist diese in einem GehZduse 10 untergebracht das eine be~
sonders geringe BauhShe aufweist..Der Magnetkopf 1 ist in
seiner Arbeitsstellung dargestellt und er greift in eine
Offung einer Kassette 11 ein, die das Magnetband enthaltu
Die Magnetkopfhalterung 2 ist unter Verwendung von zwei

- Lagern 12 und 13 sowohl verschiebbar als auch schwenkbar

auf der Achse 3 gelagert. Falls die Schwenkbarkeit des 7
Magnetkopftrédgers 2 nicht erwﬁnséht oder nicht erforder-
lich ist, kOnnen die Lager selbstverstindlich derart aus-
gebildet sein, daB nur eine Verschiebung in axialer Rich-
tung m6glich ist. Die Achse 3 weist im Bereich des Schnek~-
kenrads 6 das AuBengewinde 14 auf, das mit dem Innenge--= ’
winde des Schneckenrads 6 in Werverblndung steht. Wenn
sich die Schnecke 5 dreht, wird das Schneckenrad 6 ange- -
trieben, so daB dieses sich in axialer Rlchtung bewegt.
Die Druckfeder 7 driickt den Magnetkopftrager 2 gegen das
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Schneckenrad 6, so daB dieser der Bewegung des Schnecken-
rads 6 in axialer Richtung folgt und damit den Magnetkopf
1 auf verschiedene Spuren des Magnetbands positioniert.

An der dem Magnetkopf 1 abgewandten Seite des Magnetkopf—-
tridgers 2 ist ein Ansatz 15 angeordnet, an dem das Zug-
mittel 9 angreift, um den Magnetkopf 1 beim Einschieben
oder Herausnehmen der Kassette 11 aus dem lMagnetbandge-
rit von seiner Arbeitsstellung in seine Ruhestellung zu

schwenken.

Bei der in Fig. 3 dargestellten Draufsicht ist der auf
dem Magnetkopftrdger 2 befestigte Magnetkopf 1 in seiner
Arbeitsstellung gezeigt, in der er in eine ﬁffnung der
Kassette 11 mit einem Magnetband 24 eingreift. Die Kas-
sette 11 ist in L#ngsrichtung in das Magnetbandgeradt hin-
eingeschoben. Vor dem Hineinschieben wird ein Deckel 16
des Gehiuses 10 gedffnet. Wiahrend des Hineinschiebens der
Kassette 11 wird selbsttdtig eine Staubkappe 17 aus der
Kassette 11 herausgeklappt. Wdhrend des SchlieBens des
Deckels 16 wird das Zugmittel 9 entspannt und der Magnet-
kopf 1 wird durch die Torsionskraft der Druckfeder 7 hin-
ter der Staubkappe 17 in die Of fnung der Kassette 11 hin-
eingeschwenkt. Nach dem SchliefBen des Deckels 16 ist die
Kassette in ihrer endgiltigen Arbeitslage verrastet. Die
Verrastung erfolgt durch drei federnd gelagerte Kugeln,
von denen nur die Kugel 18 dargestellt ist. Als Bezugs-
punkte fiir eine definierte Position der Kassette 11 die-
nen Stifte, von denen nur die Stifte 19 und 20 darge-
stellt sind. Der Antrieb des Magnetbands 24 erfolgt unter
Verwendung einer Bandantriebsrolle 21, die von einen
Bandantriebsmotor 22 angetrieben wird und das lMagnetband
24 gegen eine Andruckrolle 23 drickt.

Nachdem sich der Magnetkopf 1 in seiner Arbeitsstellung
befindet, wird er mittels des Antriebsmotors 4 in der be-
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schriebenen Weise auf die gewlinschte Spur oder bel einer
mehrspurigen Ausfﬁhrung des Magnetkopfs 1 auf die ge-
winschten Spuren positioniert. '

5 Vor dem Herausnehmen der Kassette 11 wird der Deckel 16
- wieder gedffnet, wodurch iiber das Zugmittel 9 der Magnet-
kopf 1 wieder in seine gestrichelte dargestellte,Ruhe—
stellung geschwenkt wird. Durch eine Feder wird die Kas-
sette 11 teilweise aus dem Maghetbandgerét herausgeSCho-
10 ben und gleichzeitig wird die Staubkappe 17 wieder in die
Offnung der Kassette 11 hineingeklappt. Die Kassette 11
kann anschlieBend dem ﬁagnetbandgerét'entnommen werden.

8 Patentanspriiche
15 3 Figuren
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